Supersonic



Funktionsweise

Ein Ultraschallsensor sendet Schallwellen aus und misst den Zeitintervall bis zum
Empfang des Echos.

Sendeimpuls Echo



Distanzmessgerat

Detektion von Objekten
Anndherung / Positionierung
Automatisierungstechnik
Kollisionsschutz
Durchflussmessung

Anwendung



Messfehler

* Unterschiedliche Schallgeschwindigkeiten bei unterschiedlichen Temperaturen
» Spiegel verfalschen das Ergebnis
» Beiflachem Winkel keine Reflexion!




Vorkommen in der Natur

* Delphin (Navigation, Kommunikation, Lokalisierung von Fischen)
* Fledermaus (Navigation, Lokalisierung von Beute etc.)




SRFO5 Datenblatt

SRFO5 ist ein LowCost Ultraschallsensor
4m Reichweite
Impulsmessung (SRF10 funktioniert mit 12C)




Mode 1: Pinbelegung
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Mode 1: Timing Diagram
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Mode 2: Pinbelegung
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Mode 2: Timing Diagram

Ausldse Impuls
min. 10 uS

Ausldseimpuls warm
Controllertoard und

Echo Impuls ist 100uS bis 28ms lang
Uber 30 mS bedeutet das kein Chjekt im Bereich ist

Echo-Signal (Ergebnis)
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Wiring-Beispiel



Verdrahtung

+5V

PIN O (SCL)




Wiring - Impulsmessung

e Pulse Input (polled)
pulseln ()

* Pulse output generation
pulseOut ()
pulseRunning ()
pulseStop ()



Name

Examples

Description

: Syntax

Parameters

Returns

Wiring — pulseln()

pulselIn()
int inpin = 0;
int val = 0;

void setup() {

pinMode (inpin, INPUT) ;
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seln(inpin, HIGH):;

The pulseIn() method returns the length in microseconds on a digital input pin for a short
period of time from 10 milliseconds to 3 minutes. It can be used to read sensors that return a
pulse train like some accelerometers or rangers. The user can specify the counting on HIGH or
LOW transitions. The pulseln command stops all activity while executing. A timeout of 1 second
(1000000 microseconds) prevents the command to wait forever. A specific timeout in
microseconds can also be specified.

pulseln (pin, transition)
pulseln(pin, transition, timeout)

pin int: the pin used for reading the pulse
transition HIGH or LOW

timeout int: a timeout value in microseconds
int



Wiring — setup ()

S4 Const

static int digitallPin = 0;

A4 Setup
vold setup () {

FAFLED (2 * blink)
pinMode (45, OUTPEUT) ;
digitalWrite (48, HIGH):
delay(200) ;
digitalllrite (48, LOW):
delay(200) ;
digitalllrite (48, HIGH):

/4 Initialize Serial
Gerial.begin(9e00) ;

A Bet Pin-Mode for digital Pin
pinfode (digitalPin, INPUT):



A4 Loop

Wiring — draw ()

volid loopl) |

A4 Trigoger pulsze

digitalWrice (digitalPin, HIGH):
delayMicrozeconds (10) ;
digitalWrite (digitalPin, LOW);

S4 Mesure echo pulse

int imp = pulseln(digitalPin, HIGH):
A4 Gerial

Jerial.print(inp)

Serial.print(™ =>""):
Serial.print{imp / 58):
Serdal.pring s

Serial.print{imp % 5§ * 100 / 58);
Serial.println("cm™) ;

A4 Wait

delay(50):



ZuU beachten

Messen eines High Impulses.

Timeout von 1 Sekunde funktioniert nicht immer.

Die Impulslange muss im Fall des SRFO5 durch 58 geteilt werden um ,cm‘ zu
erhalten.

pulseln () ist in Verschiedenen Versionen von Wiring unterschiedlich
implementiert! -> Falls ein Beispiel nach einer gewissen Zeit nicht mehr
funktioniert, sollte man mit alteren Versionen von Wiring testen.



Download

www.embedded.arch.ethz.ch
-> Examples -> Sensorboard Examples



